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Опис дисципліни 

 Мета викладання даної дисципліни – сформувати систему знань студентів в області 

робото-технічних систем на базі яких дипломований фахівець зможе забезпечувати розробку, 

застосування і експлуатацію таких системи на виробництві. В дисципліні основний акцент 

робиться на розумінні фундаментальних концепцій і механізмів які лежать в основі 

функціонування інтелектуальних робототехнічних систем. 

 В дисципліні основна увага приділяється задачам керування мобільними роботами та їх 

інтелектуальною взаємодією із неструктурованим середовищем. Основні теми включають: 

навігацію і керування, побудову карту середовища та локалізацію, сенсорику, системи 

технічного зору. 

Структура курсу 

Години  

(лек./прак.) 

Тема Результати навчання Завдання 

2/- Тема 1. Вступ в 

інтелектуальні 

робототехнічні системи.  

Розуміти зміст і структуру дисципліни, 

умови розвитку та еволюцію робото-

технічних систем, а також сучасний стан 

розвитку робототехніки в Україні 

Питання 

2/- Тема 2. Загальні 

відомості про робото-

технічні комплекси. 

Володіти основною термінологією, 

поняттями та визначеннями. Знати 

функціональну структуру та 

класифікацію роботів.  

Питання 

4/4 Тема 3. Архітектура та 

система керування 

робототехнічними 

системами.  

Знати основні робото-технічні 

платформи. Володіти концепцією 

робототехніки та сенсорики. Вміти 

застосовувати моделі сенсорів до 

практичних задач. 

Питання, 

практична 

робота 

2/4 Тема 4. Кінематика 

маніпуляційних систем 

роботів.  

Володіти знанннями із використання 

основних кінематичних задач. Знати 

характеристики та складові частини 

маніпуляторів.  

Питання, 

практична 

робота 

2/2 Тема 5. Приводи робото-

технічних комплексів. 

Знати характеристики приводів роботів, 

їх класифікацію 

 

Питання, 

практична 

робота 

4/4 Тема 6. Навігація 

мобільних роботів.  

Вміти застосовувати карти середовища 

мобільних роботів для керування 

Питання, 

практична 

Силабус курсу

Інтелектуальні робототехнічні системи

Ступінь вищої освіти - бакалавр
Спеціальність 1�2 «Метрологія та інформаційно�вимірювальна техніка»
Освітньо-професійна програма: «Технології інтернету речей»



роботами. Знати алгоритми побудови 

карт середовища робота.  

Володіти основними принципами 

навігації та планування руху робота. 

Знати основні алгоритми планування 

руху до цілі в різних середовищах. 

робота 

2/2 Тема 7. Засоби 

локалізації в робото-

технічних системах. 

Знати методи локалізації 

робототехнічних систем та їх основні 

характеристики. 

Питання, 

практична 

робота 

4/4 Тема 8. Системи 

технічного зору.  

Знати відомості щодо засобів отримання 

та формування відеозображень. Вміти 

виконувати калібрування систем 

технічного зору. Володіти засобами 

іметодами опису, обробки, аналізу  

відеозображень та розпізнавання образів. 

Мати знання щодо основ стереобачення. 

Питання, 

практична 

робота 

4/4 Тема 9. Програмування 

руху робота. 

Вміти використовувати мови 

програмування для керування рухами 

роботів.  

Питання, 

практична 

робота 

4/4 Тема 10. Застосування 

робототехнічних систем. 

Володіти знаннями щодо застосування 

роботів у технологічних процесах.  

 

Питання, 

практична 

робота 
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Політика оцінювання

Політика щодо дедлайнів та перескладання: Перескладання модулів відбувається із

дозволу деканату за наявності поважних причин (наприклад, лікарняний).

Політика щодо академічної доброчесності: Списування під час контрольних робіт та

екзаменів заборонені (в т.ч. із використанням мобільних пристроїв). Мобільні пристрої

дозволяється використовувати лише під час он-лайн тестування.

Політика щодо відвідування: Відвідування занять є обов’язковим компонентом

оцінювання. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання

може відбуватись в он-лайн формі за погодженням із керівником курсу.

Політика щодо визнання результатів навчання

Відповідно до «Положення про визнання в Західноукраїнському національному універси�

теті результатів попереднього навчання» (KWWSV:��ZZZ.ZXQX.HGX.XD�SGI�SRORJHQ\D�

3ROR]KHQQ\D_UX]XOW_SRSHU_QDYFK.SGI) здобувачам вищої освіти може бути зараховано результа�

ти навчання (неформальної�інформальної освіти, академічної мобільності тощо) на підставі під�

твердних документів (сертифікати, довідки, документи про підвищення кваліфікації тощо). Рі�

шення про зарахування здобувачу результатів (певного освітнього компонента в цілому, або ж 

окремого виду навчальної роботи за таким освітнім компонентом) приймається уповноваженою 

Комісією з визнання результатів навчання за процедурою, визначеною вищезазначеним положе�

нням.

Nataliia
Штамп


